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Implementierung einer kollektiven Fahrfunktion 

von zwei autonomen Funktionsträgern

• Einarbeitung in Hardware-, Kommunikations- und 
Sensortechnologie

• Konzeption der benötigten Sensoren
• Aufbau einer Kommunikationsinfrastruktur
• Konzept und Entwurf eines kooperativen 

Fahrmanövers
• Dokumentation

Betreuer: Taihao Li (ta.li@ostfalia.de); Telefon: 05331 / 939 45350

Ziel ist es die autonomen Funktionsträger Fredy und Aurona durch Nutzung verschiedener Sensoren und 
Kommunikationstechnologien in einem kooperativen Fahrmanöver zu vereinen 
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